
１ 人間・ロボット共生分野の紹介 人間・ロボット共生分野 D-202  (D棟2階）

２ メタバースとリアルアバター 情報・知能工学系
視覚心理物理学研究室

教授 北崎充晃 D-101
(D棟1階)

３ 移動ロボットナビゲーションの研究紹介 機械工学系
システム工学研究室

准教授 高橋淳二 D2-203
(D2棟2階)

４ ロボティクス・メカトロニクス研究室の
ロボットたち

機械工学系
ロボティクス・メカトロニクス研究室

准教授 佐野滋則 D2-305
(D2棟3階) 

５ ロボティクス・メカトロニクス研究室の
ロボットたち

機械工学系
ロボティクス・メカトロニクス研究室

教授 佐藤海二 D3-302,303
(D3棟3階)

６ ソフトロボットのための人工筋肉 機械工学系
知能材料ロボティクス研究室

教授 高木賢太郎 D4-602
(D4棟6階)

７ クレーンと移動ロボット制御に関する研究
紹介

機械工学系
システム工学研究室

教授 内山直樹 E5-104
(E5棟1階)

８ 情報工学を基盤にして動くロボット 情報・知能工学系
情報・ロボットシステム研究室

教授 垣内洋平 F1-205 
(F1棟2階）
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